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Kraftsensoren und Wagezellen

Messbereich
Der Messbereich ist der Belastungsbereich, in dem die ga-
rantierten Fehlergrenzen nicht tberschritten werden durfen.

Nennlast
Die Nennlast ist die obere Grenze des Messbereichs. Ab-
héngig vom Sensor kann die Nennlast eine Zug- oder Druck-
last sein.

Genauigkeitsklasse

Der groR3te Einzelfehler (Angabe in % bei Kraftaufnehmern,
bei Wagezellen nach OIML R60) des Sensor- Ausgangssi-
gnals ist kleiner als dem der Genauigkeitsklasse entspre-
chendem Wert. Die Kennwerttoleranz ist dabei nicht bertick-
sichtigt.

Gebrauchslast

Die Gebrauchslast ist die Last, mit welcher der Sensor tber
die Nennlast hinaus belastet werden darf, ohne dass sich
seine spezifizierten Eigenschaften andern. Der Gebrauchs-
lastbereich sollte nur in Ausnahmeféllen genutzt werden.

Grenzlast

Die Grenzlast ist die maximal zulassige Belastung des Sen-
sors, bei der keine Zerstérung des Messsystems zu erwar-
ten ist. Bei dieser Belastung gelten nicht mehr die spezifi-
schen Fehlergrenzen.

Bruchlast
Die Bruchlast ist die Last, bei der eine bleibende Verande-
rung oder Zerstdrung eintritt.

Max. dynamische Belastung (nach DIN 50100)

Die maximale dynamische Belastung ist die auf die Nenn-
kraft bezogene Schwingbreite einer sich sinusférmigen
andernden Kraft in Richtung der Messachse des Sensors,
die der Sensor bei einer Beanspruchung mit 10’ Beanspru-
chungszyklen ertragt, ohne dass dadurch bei der Wieder-
verwendung des Sensors bis zur Nennkraft signifikante
Veranderungen seiner messtechnischen Eigenschaften
feststellbar sind.

Beanspruchungszyklus
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Begriffserklarung Kraftsensoren / Wagezellen

Die Definitionen der technischen Merkmale fir alle Sensoren beziehen sich weitgehend auf die VDI/VDE/DKD-Richtlinie 2638.

Nennmessweg
Der Nennmessweg ist der Federweg der dufReren Lastein-
leitungspunkte in Messrichtung bei Einleitung der Nennlast.

Eingangswiderstand
Der Eingangswiderstand ist der ohmsche Widerstandswert
zwischen den Speisespannungsanschlissen.

Ausgangswiderstand
Der Ausgangswiderstand ist der ohmsche Widerstandswert
zwischen den Ausgangsspannungsanschliissen.

Bruckenwiderstand
Der Briuckenwiderstand ist der onmsche Widerstand der ge-
samten Messbricke.

Isolationswiderstand

Der Isolationswiderstand ist der ohmsche Widerstand zwi-
schen den Anschlussleitungen und dem Messkorper des
Sensors.

Temperaturkoeffizient des Kennwerts

Der Temperaturkoeffizient des Kennwerts ist die auf den
Nennkennwert bezogene Anderung des tatséchlichen Kenn-
wertes durch eine Temperaturanderung von 10 K.

Temperaturkoeffizient des Nullsignals

Der Temperaturkoeffizient des Nullpunkts ist die auf den
Nennkennwert bezogene Anderung des Ausgangssignals
des unbelasteten Sensors durch eine Temperaturanderung
von 10 K.

Referenztemperatur
Die Referenztemperatur ist die Umgebungstemperatur, auf
die sich die technischen Daten des Sensors beziehen.

Nenntemperaturbereich

Der Nenntemperaturbereich ist der Bereich der Umgebungs-
temperatur in dem der Sensor die technischen Daten und
Fehlergrenzen einhalt.

Gebrauchstemperaturbereich

Der Gebrauchstemperaturbereich ist der Bereich der Umge-
bungstemperatur, in dem der Sensor betrieben werden darf,
ohne dass bleibende Anderungen der Messeigenschaften
auftreten. Innerhalb des Gebrauchstemperaturbereichs gel-
ten die spezifizierten Fehlergrenzen nicht mehr.

Speisespannung
Die Speisespannung ist die Betriebsspannung des passiven
Sensors um einen fehlerfreien Betrieb zu gewahrleisten.
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Kennwert
Der Kennwert ist das Ausgangssignal eines passiven Sen-
sors bei Nennlast abziglich dem Vorlastsignal.

Nennkennwert
Der Nennkennwert ist der Sollwert des Kennwertes eines
passiven Sensors, d.h. ein theoretisch vorgegebener Wert.

Lagertemperaturbereich

Der Lagerungstemperaturbereich ist der Bereich der Um-
gebungstemperatur, in dem der Sensor mechanisch und
elektrisch unbeansprucht gelagert werden kann, ohne dass
bleibende Anderungen seiner Messeigenschaften auftreten.

Zusammengesetzter Fehler

Der zusammengesetzte Fehler Feomp ist der halbe Abstand ¢
zwischen den Grenzen des Toleranzbandes, das die Kenn-
linie im Messbereich bei zunehmender und bei abnehmen-
der Belastung umschliel3t, bezogen auf den Nennkennwert
Ch. Feomb Setzt sich zusammen aus dem Linearitatsfehler und
dem Hysteresefehler.
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Kriechfehler

Der Kriechfehler ist die maximal zulassige Anderung des
Ausgangssignals des Sensors lber die angegebene Zeit bei
konstanter Belastung und stabilen Umgebungsbedingun-
gen.

Veranderlichkeit

Die Veranderlichkeit ist ein MaR fur die relative Standard-
abweichung des Ausgangssignal, resultierend aus zehn
wiederholten Messungen an zwei Punkten der Kennlinie mit
jeweils gleicher mechanischer GréRe und gleichen Anderun-
gen.

Schutzart nach DIN EN 60529; VDE 0470

Die Schutzart eines Geh&uses ist durch das Kurzzeichen IP
und eine zweistellige Kennziffer festgelegt. Diese beinhaltet
den Beruihrungs-, Fremdkorper- und Wasserschutz fur elek-
trische Betriebsmittel.

Kontrollsignal
Uber einen Kontrollwiderstand im Sensor wird ein Signal er-
zeugt, das dem Kennwert des Sensors entspricht.
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Vorteile: Nachkalibrierungen werden reduziert.

Vor jeder Messung kann der Nullpunkt

und der Kennwert Uberprft werden.
Funktion:
Durch Parallelschalten des Widerstands Rk zur Messbriicke
R; wird die Messbriicke elektrisch verstimmt, so dass am
Ausgang ein Messsignal von 50 oder 100% des Kennwertes
des Messkorpers zur Verfugung steht.

Speisung +
Rz R1
Ry Kontrollwiderstand
R} Rq Signal +
Signal -
Speisung -

Minimale Teilung / Auflésung
Die minimale Teilung bzw. Auflésung ist die kleinste mess-
bare Teilschrittunterteilung.

Nullsignal
Das Nullsignal ist das Ausgangssignal der Wagezelle / Kraft-
sensors im unbelasteten Zustand.

Nullrickkehr
Die Nullriickkehr ist die maximal zulassige Anderung des
Ausgangssignals des Sensors Uber die angegebene Zeit
nach vollstandiger Entlastung unter stabilen Umgebungs-
bedingungen.

Befestigungsmoment

Das Befestigungsmoment ist das vorgeschriebene Anzugs-
moment der Montageschrauben zur Fixierung der Wagezel-
le.

Erklarung der Abkirzungen
v.E. — vom Endwert

Logos

]

Kennzeichen fir die Einhaltung der Schutzan-
forderung nach CE-Richtlinien

Kennzeichen flr die Eignung elektrische Be-

triebsmittel in explosionsgefahrdeten Bereichen

ATEX (bescheinigt von einer EU- Priifstelle)

s Kennzeichen fir die Eignung elektrische Be-
3454 triebsmittel in explosionsgefahrdeten Bereichen
o i

(bescheinigt von IEC)
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APPROVED

Genauigkeitsklasse nach OIML (Europa / Welt-
weit)

Genauigkeitsklasse nach NTEP (USA)

Produktpriifungs- und Zertifizierungsstandards
fur die Schadensverhiitung
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